ULSAS

Denetim Yazilimlan

Veri Analizi ( OMNIVIEW & PARKVIEW

Omniview ve Parkview vyazilimlari, sahadaki kontrol
Unitelerini ve sensorleri yonetmeye ve yapilandirmaya izin

verir.

OmniView &y comnsn

OZELLIKLER e

FLEXIBLE REPORT

ste s om o 1 nour
e r— R T T R TR M .o < N - |

e Sensorler ve kontrol birimlerinin konfiglirasyonu

e Sahadaki cihazlardan veri toplama o

e Verilerin veritabaninda saklanmasi

e Cihaz-Sensor tespiti

e Verilerin toplanmasi ve islenmesi
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e Grafik tablolarla veri raporlarinin olusturulmasi

e istasyon-Sensér konumlarini gésterir harita

Daily values
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Bu yazilimlar, verileri gesitli bicimlerde goéruntilemek igin | = Lo . :
kapsamli bir rapor listesi sunar. Her biri i¢in verileri konuma, | .. e S e N .
slreye ve ilgili geritlere / park alanlarina gére filtrelemek | wooees e Cor e “ .
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Mevcut raporlardan bazilari sunlaridr:

o Birlesik verilerin goruntilenmesi

SYSTEM STATE - Units

e Bireysel gegiserin goriintiilenmesi
00 115.164.189.9 U]

e Ortalama giinlik trafik e I L
00 115.164.201.189 00 05.03-2018 09:13:20

e Hiz/ Akig raporlamasi

GOZLEM

OmniView ve ParkView, anormalliklere sahip tim cihazlari

gosteren sayfalar araciligiyla sistem durumunun gergek |- = e g

zamanl izlenmesine izin verir. Ozellikle kontrol birimlerinin,

sensdrlerin ve iletisimin durumunu detayli gosterirler.
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Omniview ve Parkview ayrica, cihazlarin konumunu

gOérmeye ve durumlarini izlemeye izin veren etkilesimli bir

harita gérinimu sunar.
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